B

<K C>

N~ CARRETILLAELECTRONICA
HCFORKUFT TRUGKS, .. 3 RUEDAS TRACCION DELANTERA

Series CE

CPDS15JC1
CPDS16JC1
CPDS18JC1
CPDS20JC1




Series CPDS15JC1 - C

PDS16JC1 - CPDS18JC1 - CPDS20JC1

Fabricante No. <HC>
Modelo 1 | CPDS15JC1| CPDS16JC1| CPDS18JC1| CPDS20JC1
- Capacidad kg 2 1500 1600 1800 2000
2 | Centro carga om |3 500 500 500 500
@ | Altura elevacion mm 4 3000 3000 3000 3000
® | Elevacion libre mm | 5 | 150 150 150 150
O | Medida horquillas sXeXl mm 6 | 40X100X900 | 40X100X900 | 40X100X900 | 40X100X900
Angulo inclinacién FIB (a°/B°) Deg 7 6.5/6.5 6.5/6.5 6.5/6.5 6.5/6.5
Longitud total mm 8 1792 1900 1900 2012
Ancho mm 9 1060 1060 1060 1060
Dimensiones totales Mastil replegado mm 10 1995 1995 1995 2055
Mastil desplegado mm 11 3945 3945 3945 4005
. Altura tejadillo mm 12 1960 1960 1960 1960
g Radio de giro Min. mm 13 1440 1550 1550 1658
@ | Voladizo delantero mm 14 355 355 355 355
E Ancho (Delantera/trasera) mm 15/16| 902/175 | 902/175 | 9021175 | 915/175
O 1 Distancia al suelo Min. mm 174 20 90 90 90
Distancia entre ejes mm 18 1250 1358 1358 1465
Apertura horquillas Min. / Max. mm 19 | 200/1000 | 200/1000 | 200/1000 | 200/1000
Baaliode fabalb 1000x1200 Cruzado mm 20 3161 3271 3271 3380
800x1200 Largo mm 21 3260 3370 3370 3480
Traccion con carga km/h 22 14 14 14 13
Velocidad Traccion sin carga km/h 29 14 14 14 13
Elevacion con carga mm/s | 24 290 280 270 250
S Elevacion sin carga mmis | 25 | 440 440 430 400
§ Gradabilidad ot % % | & i 18 15
Ty Sin carga % 27 20 20 20 18
Peso Con caja bateria kg 28 2950 3020 3080 3370
—_— Delantera x2 29 | 18x7-8 18x7-8 18x7-8 | 200/50-10
Trasera x2 30 | 15x4.5-8 | 15x4.58 | 15x4.5-8 | 15x4.5-8
o De traccion x2 kw 31 4.6x2 46x2 4.6x2 4.6x2
5 Motor Bomba kw 32 8.6 8.6 8.6 8.6
9 , Estandar VIAh | 33 | 48/400 48/500 48/500 48/600
= Bateria
T Opcional VIAh | 34 | 48/440 | 48/550 | 48/550 | 48/660
3 — Tipo 35 | MOSFET | MOSFET | MOSFET | MOSFET
Fabricante 36 CURTIS CURTIS CURTIS CURTIS
Presion de operacion para accesorio Mpa 37 14.5 14.5 14.5 145
Altura del asiento mm 930 930 930 930




a =200 mm Safety clearance

I Ast N
a a
2 S Y
1
|
|
! R
f © \ | NN
& o o Ty e O R
| & i f = .
: ) . b I
W @ 12 9)| (1519 o) —— gie= s 5 RN
-~ | -] = = %
'1 1 (R
e S
m% S \ \
b N\,
i \%\ 5 3
N ==
r N BN . T

AST= a+(@3+ (3 +W'r (8/2)°

LOAD CHART

— El disefio compacto y la necesidad de espacio de operacion
minimo aportan gran versatilidad a la nueva carretilla electronica

1800

=1 2 5, de tres ruedas al combinar, dimensiones compactas con gran

;’/’/’f Ezz maniobrabilidad. Alta estabilidad , tanto en el estacionamiento

//// G0 como al girar, debido a una buena base entre ruedas, centro
// | 80 bajo de gravedad y ruedas anchas.

700

Capacidad de 1500 kg. a 2000 kg. y alturas de elevacion de
3.30m a 6.00m. La carretilla estad conforme a la normativa CE.
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Series CPDS15JC1 - CPDS16JC1 - CPDS18JC1 - CPDS20JC1

o C Altura total Elevacion libre  |Inclinacién Capacidad
o] 0
8- g g ‘g RoBpaganD Dosplegado 5 g Capacidad de carga a 500 m/m
= g 2 p |Replegado| Con Sin Con Sin G @
<uw respaldo | respaldo | respaldo | respaldo 8 = 15T | 167 | 187 | 20T
mm mm mm mm mm mm Deg | Deg| kg kg kg kg |
2500 1745 3445 3065 145 145 6,5 | 65| 1500 | 1600 [ 1800 | 2000
5 2700 1845 3645 3265 145 145 6,5 | 65| 1500 | 1600 [ 1800 [ 2000
% % 3000 1995 3945 3565 145 145 6,5 | 6,5| 1500 | 1600 | 1800 | 2000
B s 3300 2145 4245 3865 145 145 6,5 | 6,5| 1500 | 1600 | 1800 | 2000
— :'9 3500 2245 4445 4065 145 145 6,5 | 6,5| 1500 | 1600 | 1800 | 2000
E L 3600 2295 4545 4165 145 145 6,5 | 6,5| 1500 | 1600 | 1800 | 2000
= 4000 2545 4945 4565 145 145 3,5 B 1500 | 1600 | 1800 | 2000
4300 2710 5245 4865 145 145 35 5 | 1400 [ 1500 | 1700 | 1900
4500 2820 5445 5065 145 145 3.5 5 1300 [ 1400 | 1600 | 1800
" 4300 2010 5245 4905 1100 1415 3.5 o 1400 | 1500 | 1700 1900
g_ . 4500 2075 5445 5105 1170 1480 35 5 1300 | 1400 | 1600 1800
E = 4800 2175 5745 5405 1270 1580 35 5 1200 | 1300 | 1500 1550
- 59 5000 2240 5945 5605 1340 1645 3.5 5 1150 1250 | 1450 1500
E & 5500 2410 6445 6105 1500 1815 3,56 5 1050 | 1150 | 1200 1300
= 6000 2625 6945 6625 1670 2010 35 5 950 1050 | 1100 1200
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HC-FORK UIFT TRUCKS, 5.L.

info@hcforklift.es

Compartimento del operario

Un escaldn aporta un acceso confortable y facil al compartimento disefiado ergonémicamente. La
columna de direccion ajustable y el asiento del conductor aseguran una posicion de trabajo confortable.

Chasis

Un chasis totalmente cerrado aloja los motores de conduccién. Los componentes hidraulicos y de
conduccion estan protegidos de la suciedad y el agua. Debido a su disefio compacto, estas carretillas
son excepcionalmente robustas.

Motores

La rueda delantera se conduce a través de 2 motores de conduccion de corriente alterna incorporados
en un eje compacto, fabricado por ZF y ofrece una extraordinaria aceleracion, habilidad de subida y
energia de traccion. Los motores de traccion proporcionan caracteristicas de control mas avanzadas El
conductor Danaher Motion controla la translacién, la elevacion, inclinacién y accion de direccion.

Freno

La serie J de carretillas de 3 ruedas tiene tres sistemas de freno independientes:
- Sistema de freno regenerativo.

- Sistema de freno de disco banado en aceite.

- Freno de estacionamiento tipo mecanico.

Direccion

La “peticion On" de la direccion hidraulica, combinado con el sistema de motor de conduccion, da
gran maniobrabilidad con bajo nivel de ruido y bajo consumo de energia. La baja fuerza de direccion
requerida, realza el confort del operario.

Controlador

CURTIS hace un controlador de alta frecuencia que incorpora
un potente microprocesador junto con electronicos MOSFET.
Controla todos los movimientos de la carretilla con precision.

Los materiales y caracteristicas estan sujetos a modificaciones sin previo aviso. Datos validos salvo error de imprenta.



